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TP 系列程序数字调节仪

一、型号及含义

TP 辅助控制输出     空白: 无辅助控制输出     R:继电器输出

                           S:固态继电器输出           D:电流输出

通讯方式            0:不带通讯     3:带RS232通讯 8：RS485通讯

输入方式            1:单路输入（内给定）  2:双路输入（外给定4-20mA）

传送输出            1:带传送输出                 空白:无传送输出

报警方式            A:无报警     B:一组报警     C:二组报警    D：三组报警

主控功能            R:继电器输出         S:固态继电器输出（SSR）

                           D:电流输出             M:无回馈三线比例马达

        K1Z:单相SCR过零触发           K1Y:单相SCR移相触发

        K3Z:三相SCR过零触发           K3Y:三相SCR移相触发

程序段数  P:16段时间程序曲线控制        空白:单段控制

外形尺寸   4:48WX48H   6:48WX96H 7:72WX72H

                  8:96WX48H   9:96WX96H 16:160WX80H

数字调节仪    

     选型示例:输入Pt100信号,外形尺寸96X96,单相SCR过零触发，上下报警，而且要求RS485
通讯与计算机接口,则选型为TP9-K1ZC18

二、主要技术指标：

输入input

精度acfcuracy

显示display

控制方式control mode

控制输出control output

设定范围setting range

16段时间程序控制
 process control

通讯communication

其他others

 

电源：85～265VAC

各种热电偶TC、热电阻RTD、Pt100,Cu50,标准电流，电压信号，远传压力表0-400Ω

测量精度:    ±.5%F.S,冷端补偿误差:±1℃（0-50℃范围内可软件修正）

过程值(pv),设定值(sv):-1999～9999, 输出报警,自整定,程序,手动状态显示;LED指示灯

PID控制（ON/OFF,位式PID，连续PID控制）

自整定，模糊控制，位置比例控制（电动执行器）

电流输出：DC 4-20mA(0-10mA 0-20mA )(RL≤600Ω)

继电器输出:触点容量:250VAC/3A阻性负载

电压脉冲输出：0-24V(适用于固态继电器SSRK控制)

可控硅SCR输出：（单相，三相）过零触发或移相触发

设定值SV:同量程（PV）输出限制:0～100%

RS485:速率110,300,1200,2400,4800,9600,bit/s

绝缘电阻>200MΩ(500VDC),绝缘强度:1500VAC/分钟

工作环境：-10～50℃  30～90%RH

最大程序设定段数:16段,温度设定范围:同量程

定时误差:小于设定值:±0.1%，时间设定范围：0-99小时59分/段

三、  故障讯息指示

当仪表不能正常工作时，仪表自诊断后会显示讯息提示

讯     息 说                                                         明 排    除    方    法

第1组感测器断线，极性反接或超出范围 请检查输入讯号有无错误

请检查输入讯号有无错误

请检查输入范围是否合理

请检查输入范围是否合理

请检查输入范围是否合理

请检查输入范围是否合理

请检查配线、鲍率、通信位置

第2组输入断线，极性反接或超出范围

第1组输入讯号超过USPL

第1组输入讯号低于USPL

第2组输入讯号超过上限

第2组输入讯号低于下限

通信错误

自动演算失败

常温补偿失败

A/D转换器故障

记忆体失败

请改用手动P.I.D设定

请检查常温二极体配线是否正常

请送修

请送修
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四、输入模式选择表

K

J

R

S

B

E

N

T

W

PLI1

输入
种类

输入
种类

符号 符号范                围 范                围

0.0-200.0℃/0.0-392.0F

0.0-350℃/0.0-662.0OF

0-2000.0℃/0-3632F

0-2320℃/0-4208F

0-1390℃/0-2534F

0-1300℃/0-0-372F

0.0-200.0℃/0.0-392.0F

0.0-400.0℃/0.0-752.0F

0.0-400.0℃/0.0-752.0F

0-400.0℃/0-752.0F

0-400.0℃/0-752F

0.0-400℃/0.0-752F0-600℃/0-1112F

0-600℃/0-1112F

0-600.0℃/0.0-1112F

0-600℃/0-1472F

0-800℃/0-1472F

0-800℃/0-1472F0-1000.0℃/0-1832F

0-1000.0℃/0-1832F

0-1200.0℃/0-2192F

0-1200℃/0-2 12F9

0-1600℃/0-2 12F9

0-1769℃/0-3216F

0-1600℃/0-2 12F9

0-1769℃/0-3216F

0-1820℃/0-3308F

0-800℃/0-1472F

0-1000℃/0-1832F

0-1200℃/0-2 12F9

0-1300℃/0-2372F

-199.9-200.0℃/-199.9-7520F

-199.9-600.0℃/-199.9-1112F

-199.9-600.0℃/-199.9-999.9F

-199.9-400.0℃/-199.9-752.0F

-199.9-200.0℃/-199.9-392.0F

0.0-200.0℃/0.0-392.0F

0.0-200.0℃/0.0-392.0F

0.0-400.0℃/0.0-752.0F

0.0-600.0℃/0.0-1112F

0.0-499.0℃/0.0-752.0F

0.0-600.0℃/0.0-1112F

-199.9-600.0℃/-199.9-999.9F

-199.9-499.0℃/-199.9-752.0F

-199.9-200.0℃/-199.9-392.0F

-199.9-600.0℃/-199.9-999.9F

-199.9-400.0℃/-199.9-752.0F

-199.9-200.0℃/-199.9-392.0F

-199.9-100.0℃/-199.9-212.0F

-199.9-200.0℃/-199.9-392.0F

-199.9-200.0℃/-199.9-392.0F

U

L

JPT
100

DPT
100

JPT
 50

An1

Am2

Am3

Am4

Am5

OTHER

-1.0-10mV/-1999-9999

0-10mV/-1999-9999

0-20mV/-1999-9999

0-50mV/-1999-9999

10-50mV/-1999-9999

0-20mA,4-20mA,0-1V,0-5V,1-5V
0-10V

五、报警模式选择表

代码 代码说                             明 说                             明

12

13

14

15

16

17

18

19

01

02

03

04

05

06

07

08

09

11

偏差高警报第一次不警报

偏差低警报第一次不警报

偏差低警报第一次不警报

区域内警报

绝对值高警报第一次不警报

绝对值低警报第一次不警报

仅用于程控表，段结束警报

系统失效警报一失效时开

加热器断线警报单相

偏差高警报

偏差低警报

偏差低警报

区域内警报

绝对值高警报

绝对值低警报

仅用于程控表，程序结束警报

系统失效警报一失效时开

持温计时器（TLMER）

AL1-AL3为Hr./Mlin

设定范围从00.00-99.59

六、基本操作

1、本机有显示自动复位功能,当操作者进行设定

修改等操作而忘记使仪表回到主设定模式时,1分钟后,

仪表能自动恢复主设定模式,显示PV值及SV值.

    仪表的用户使用模式主要有三种,即(1)LEVEL1,

(2)LEVEL2,(3)LEVEL3.其中(2).(3)模式仅在系统整定

和参数修改使用,模式之间互换转换操作如下:

注意的一点时LEVEL3不能直接转回LEVEL2,在转换模

式时,注意数据锁LCK(在LEVEL2区)的数据设定必须

符号要求(详见下面第三点)

按SET键持续5秒以上 按SET键和<键持续5秒以上

按SET键和<键持续5秒以上

   模式
LEVEL1

   模式
LEVEL2

   模式
LEVEL3

2、进行数值修改时先按 键，这时SV有一位数闪亮

     可按∧，∨键修改再按＜键移位可选修其他数据，

     在修改完毕时，按SET键即认可新值，在非修改

     模式时SV不闪烁，按∧,∨键无作用.

3、(1)当设LCK=0000时，任何数值都可修改，可

          进入LEVEL3

     (2)当设LCK=0100时，LEVEL1及LEVEL2可进入

          修改,但LEVEL3无法进入.

     (3) 当设LCK=0110时，LEVEL1可修改，LEVEL2

          可进入,但无法修改该模式中所列参数数据,LCK

          可修改

      (4)当设LCK=0001时，LEVEL1可修改，但其中AT,

          AL1,AL2AL3不能修改，LEVEL2参数也不能修改。

          LCK可修改

      (5)当设LCK=0101时，除LCK外所有参数均不能修改。

＜

七、操作流程

1、开机流程

自检 输入显示 量程显示 主显示

几秒后 5秒后
5秒后

开
机

所有LED
均点亮

INPUT
   SV

PV
SV

PV
SV

SV显示分度
号及单位

PV、SV分别显示
量程上、下限值

PV-测量值
SV-设定值

2、LEVEL1流程(主设定)

显示符 说         明 设定范围 出厂初始值

PV
SV

OUTL

AT

AI1

AI2

AI3

RAMP

测量值
设定值

输出百分比限制

自动演算

第1组报警设定

第2……

第3……

温升斜度设定

全量程

0.0-100.0(%)

0.00-99.99

NO:无自整定
YES:自整定

全量程

全量程

全量程

选项

11

…

…

对于不带时间程序的仪表,由此返回PV/SV,带程序系列的仪表则继续以下流程

1-0

PTN
0-2

 SEG
组一段

TIMR
时分

SV1-8
全量程

TM1-8

OUT1-8
0-100%

程序模式选择

显示目前执行(第A
组第B组)

显示目前执行(执
行段之倒计时间)

第1-8段SV设定值

第1-8段时间设定值

第1-8段输出百分
比限制

0:两组8段串联
运行(16)段
1:第1组8段运行
2:第2组8段运行

A:1或2
B:1～８

时:0～99
分:0～59

时:0～99
分:0～59

全量程

0-100%

由此返回PV/SV显示
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LCK

P1

I1

D1

DB1

ATVL

CYT1

HYSI

0-1000

P2.12

D2.CYT

2.HYS2

GAP1

GAP2

说 明

第一组比例带(%)

第1组积分时间(秒)

第2组微分时间(秒)

参考数值

自动整定演算值请
参阅自整定说明

第1组工作周期(秒)

第1组滞环宽度，
当PI=0时即位式开
关控制时需设定，
Pi≠0时无需设定

有第2输出时这些
参数需设定，定义
同输出①

输出1GAP

输出2GAP

数据锁请参考第六节

0.0-200.0(%)当
设0.0为开/关控制

0-3600(秒)
当设为0时积分关

0-900(秒)
当设为0时微分关

AT后,自动设定

全量程

时间比例:0-150秒
电流输出:0
SSR输出:1

0-1000,单位与PV
相同

0000-0111

设定范围 出厂设定初始值

3.0

240

60

100.0

0

0000

CH02
0-9999

CL03
0-9999

CH03
0-9999

UR.CY
0-150

WAIT

HYSO
0-1000

ID.NO
0-100

BAUD
110-9600

SV
±100

PVOS
±100

UNIT

SOFT
0-1.000

OUD
HEAT/
COOL

OPAD
PID/
FUZZY

HZ
50/60

第二组输出满度调整

传送输出零位调整

传送输出满度调整

马达运转时间设定(仅
用于无反馈电动执行器)

等待(引用于 )程序控制

马达控制滞环

通讯位置设定

通讯波特率选择

设定值修正

温度值修正

单位选择

软件滤波

加热、冷却模式选择

控制模式选择

供电源频率选择

0-9999

0-9999

0-9999

0-150(秒)

0:不等待
other.等待值

0-1000

0-100

110-9600(BPS)

-100--+100

-100--+100

F.C.A三个单位供
选择

0.0-1.000

HEAT:加热
COOL:冷却

PID:PID控制
SDZY,模糊控制

50Hz/60Hz

出厂设定初始值

调整值

调整值

调整值

30

0

0

1200

0

0

C

HEAT

PID

50Hz

八、程序控制器操作流程(TPP系列)

1、订货时，请填好下列表格。并提供工艺程序
     曲线或数据。

参  数  选  择 内       容 订  货  要  求

程序段数

程序结束后第二次
运行程序模式

程序开始运行值

当PV值跟不上程
序设定值时是否等待

是否需要在程序中
某一段结束后报警
或输出开关信号

程序结束后是否需
要输出开关信号

停电后复电,,程式
是否继续运行

a、8段    b、16段

a、自动重复上次程序
b、人工启动上次程序

a、从0开始
b、从PV值开始

a、不等待，程序继续
b、等待(需说明等待偏差值),待
PV值跟上后程序继续

a、需要(说明第几段及报警持续时间)
b、不需要

a、需要
b、不需要

a、需要
b、不需要

2、面板操作：

     在非修改状态，LEVEL1如下：

(1)、按∧ 键可启动程序运行，这时PRO指示灯闪烁

(2)、按∨ 键为等待，程序暂停运行，PRO灯不闪烁，若要

继续运行则需再按 ∧ 键

(3)、同时按 ∧ 键和SET建，可使程序跳步运行。

(4)、同时按∨  键和SET建，可使程序复位

4、LEVEL3流程系统整合设定)

显示符 说         明 设定范围 出厂设定初始值

主输入分度号及量
程选择请参考输入
选择表

仅用于ANI-AN5
输入零位调整

仅用于ANI-AN5
输入满度调整

仅用于ANI-AN5
显示值小数点调整

设定值低点限制

设定值高点限制

INP2远方设定
零位调整

INP2远方设定
满度调整

第3组报警模式选
择参阅报警模式表

第2组报警模式选
择参阅报警模式表

第3组报警模式选
择参阅报警模式表

报警动作方式

报警动作方式

报警动作方式

报警滞环宽度

第1组输出零位调整

第1组输出满度调整

第2组输出零位调整

K1-AN5

全量程

全量程

全量程

全量程

全量程

全量程

0000-0.000

00-19

0:闪烁
99.59:连续
0-99.59:ON延迟

0:闪烁
99.59:连续
0-99.59:ON延迟

0:闪烁
99.59:连续
0-99.59:ON延迟

00-19

00-99

0-1000单位
与PV相同

0-9999

0-9999

0-9999

RTD.K2.AN5

依订货定

依订货定

依订货定

…

…

调整值

调整值

11

99.59

99.59

99.59

11

11

0

调整值

调整值

调整值

INPUT1

ANL1
-1999-
9999

ANH1
-1999-
9999

   DPI
0000-
0.000

L.SP.L
-1999-
9999

U.SP.L
-1999-
9999

ANL2
-1999-
9999

ANH2
-1999-
9999

ALD1
00-19

ALT1
00-99.59

ALD2
00-19

ALT2
00-99.59

ALD2
00-19

ALT3
00-99.59

HYSA
0-1000

CL01
0-9999

CH01
0-9999

CL02
0-9999
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3、程式设定

     (1)、模式选择:PTN=0,1组16段

                              PIN=1，第1组8段

                              PIN=2，第2组8段

      (2)、当程序不足8段16段时,为使程序结束,可将下一段程序的OUT

               等参数设为0,则程序运行到此会停止,若不设0,则程序运行到8

               段或16段为止.

      (3)、当程序不超过8段时,可单独运行第一组或第二组,当程序超过

              16段时将2组串联运行,注意在设定时先将PIN设为1,进行第一

              组设定,从第9段开始为第二组,设PIN=2,进行9-16段设定,设定

              完毕后将PIN设为0,则程序会将1组与2组串联运行达到16段

       (4)、实例:有如下工艺要求温度曲线,要求升温时全功率,保温时半

              功率,程序启动时,从当时炉温开始.

九、自整定操作

1、在LEVEL1模式将AT设定为YES ，按SET键认可,则仪表进入自整定状态.

2、b本仪表为防止自整定过程中PV值过冲问题，增设ATVL参数功能，设定一个比SV值小的ATVL值，

作为自整定演算参照值，若无法确定ATVL值可设定为0·SV-ATL=演算值(见下图)在程序控制中加上

自整定功能时，演算=ATVL.

具体设定为：

(1)PTN=1

(2)SV1=50℃     TM1=0.15     OUT1=100

(3)SV2=50        TM2=0.20      OUT2=50

(4)SV3=100      TM3=0.16      OUT3=100

(5)SV4=100      TM4=1.10      OUT4=50

(6)SV5=85        TM5=0.14      OUT5=50

(7)SV6=85        TM6=0.16      OUT6=50

(8)SV7=0          TM7=0            OUT7=0

(9)SV8=0          TM8=0            OUT8=0

(10)原厂出厂时,SET8.3=1

3、整定结束后，微处理器会将新的P. I .D值取代原来的P. I .D值。

4、自整定失败的可能性有：

(1)ATVL值设定不合理,可改设或设为0.   ( 2 )系统时间常数过长，可用人工设定P. I .D值 。

十、外形尺寸及开孔尺寸：

北崎电气有限公司

台湾服务电话：00886-02-22972466(10线)

B

A L

D

25

C

30

开孔尺寸

尺寸

型号

TP4

TP6

TP7

TP8

TP9

TP16

A B L D

48

48

72

96

96

160

48

96

72

48

96

80

94

94

94

94

94

94

C

+0.545

+0.545

+0.568

+0.591

+0.591

+0.5152

+0.545

+0.591

+0.568

+0.545

+0.591

+0.574

SV

SV

ATVL

PV

0C
(PV)

100

50℃

PV

0

100℃
85℃

t1 t2 t3 t4 t5 t6 t7

15 35 51 121 135 151
1(分)


	页 1
	页 2
	页 3
	页 4

